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Abstract of DE1 9629646 

The method involves using a contact energy and 
data transmission system which has a read write 
data element (33) that is attached to the medical 
equipment (30). This may be communicated with 
remotely (32) by a read write system that 
performs the identification. This is connected to 
some form of monitor or controller (1 5). The 
system in the components and in a separate 
device transfer parameter identified data between 
the data carrier of the components and the 
device, in both directions. The components are 
positioned near the device. An identification 
process is then enabled in which contact of an 
identification inquiry signal from the device for 
transfer via the system. The identification 
parameter is then received and registered via the 
answer signal in the device. 
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® Verfahren ond Vorrichtung zur automatischen Identifikation von Komponenten medizinischer Geratesysteme 

@ Verfahren zur automatischen Identifikation und Erfas- 
sung charakteristischer Kenndaten von Komponenterr 
von Endoskopiesystemen, bei dem in der Komponente 
ein von einer separaten Einheit beschreib- und lesbarer 
* Datentrager zur Speicherung von Parametem zumindest 
dieser Komponente und in der separaten Einheit wenig> 
siens elne Schretb- und lesesteuervorrichtung zurri wie- 
. derhotbaren Beschreiben und Lesen des Datentragers 
vorgesehen sind, gekerinzeichnet durch folgende Schrit- 
te: 

a) Bereitstellen eines berOhrungsJosen Energie- und Da- 
tenubertragungssystems in der Komponente und in der 
separaten Einheit zur Obertragung von Parameter ange- 
benden Daten zwischen dem Datentrager der Komponen- 
te und der separaten Einheit in beiden Richtungen; 

b) Positionieren der Komponente in der Nana der separa- 
ten Einheit 

c) Aktivieren eines Identifikations- bzw. Erfassungsvor- 
gangs, indem berOhrungslos ein Identifikations-Abfrage- 
signal von der separaten Einheit zur Komponente uber 
das Datenubertragungssystem ubertragen wird; 

d) Empfangen des Identifikations-Abfragesignals durch 
die Komponente und Auslesen wenigstens eines Identifi- 
kationspara meters oder zu erfassender Kenndaten aus 
dem Datentrager; 

e) Obertragung eines den identifikatlonsparameter oder 
die zu ertassenden Kenndaten angebenden Antwortsi- 
gnals an die separate Einheit; ' 

f) Empfangen und Aegistrieren derzu erfassenden Kenn- 
daten oder des Identifikationsparameters der Komponen- 
te durch das Antwbrtsignarin der separaten Einheit. und 
durch einen weiteren Schritt, der einen Schreibvorgang 
zurn Andern oder Neueinspeichern von Daten eines Para- 
meters in den DatentrSger der Komponente aktiviert, ein 
entsprechendes Schreibsignal uber das Oatenubertra- 
gungssystem von der. separaten Einheit zur Komponente 
uhertragt, im dom'gen Oatenspeicher einen oder mehrere 
Parameter entspr echend dem Schreibsignal andert oder 
neu einschreibL 
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Twhreibune intervall, Seriennummer und dergteieben bezeichnen. 

8 FenKristau$demPaU5niDE3742 900adneEndo- 

DieErfindungbetrimeinVerfahrenundeineNbrricblung stopdnndUung nut einem ^deucwioskop 

zur automadsctea Idendfikadon und Erfassung cbarakten- ergera ,f^d« B.ldwandler^eto Kentod esEn- 

stischer Kenodaten von Komponenten von Endoskopiesy- 5 doskops, insbesoodeie die Zahl der BiMpuakte des Bild- 

stemen gemiiB den Obetbegriffen der Ansprfiche 1 und 11 wandlers, sind in einem endoskopseingen Speicher abge- 

Ein sotches Verfabien und dne solche Vbrrichtung sind legu der innemalb des Sleeken angeordnet i* not dem das 

aus der EP 0 534 198 A2bekannt. V.deoendoskopamSuaKrger^ange^wuiDu.chAb. 

In der Tcchoik sind venchicdenc Vferfahren zur Idendfi- fiage der gespeicbertee Kenodaten kann dann das Sjeuerge- 

kadon von Komponentea Ublicb, die mil uotenchiedlichea » ril individuell an das Endoskop angepaBl-waden. Die Ab- 

Obertngungs- und Kodierverfahren arbeiien. Als Beispiel fiage geschieht Qber Kontakte des Sleeken. 

,ri«hierl«liglich erwahnt die zur Idendfikadon von Kom- In der Medmoteduuk. insbesooderc m der Endoskopje, 

ponenien in der Tdleferrigung dienendea Verfahren. z. B. bestebtbis neule keine MOgbebtaU berthimg^.&Mda. 

bd der Lagerhaltung. die Oberwicgend mil optiscb oder ma- ten mehrcter. iobesondere austauscAbarer, zu einem medizi- 

gnetisch ablesbareu Slrichcodes arbeiien, und ahnlicbe \fer- 15 niscben Geratesystem geboreodei •. Komponenten. miOelse,- 

fahrcn zur Disposidon von Waren. Z.B. in VersandhSusern nesfOrmeMedizmtechmkbesoodengeagneten undsiche- 

• und GroBkufhSusern, sowie Verfahren und Nferricbtungen ren Verfahreas automated, abzuteen und zu regatneren 
zur Idendfikadon bewegiicber Objektt, z. B. zur Idendfika- und auch one Anderung der Kenodaten der Komponenten 
lion von Fahraeunen. wie Schiffen, Flugzeugen und Land- zubewirken. . • 
fahrzeueen. die mitiels elektromagnetiscb Obertragener Ab- 20 Besonden in der mediamabeo Endoskopic ist es Mufig 
fragesignale einen in der Komponenie, d. b. im Fatirzeug in aodg.Optikeo undObjekuvebe. der kknischen Anwendung 
eincmTranapondergespeieherlen Identifikadonscode abfra- .aufzubewten tew. a stenusieren. nrnssen mi Rah- 
gen derdannakdv oder passiv zur abfrageoden Stadon ge- men der Quabtatssicnerung und der ISO-Zerunaerung von 
Lids wird. Dicse Obbchen Idendfikadonssysteme arbeiien Winiken Aufberdtung* und. StenUsaUonszyUen rash* 
beriihrungslos, benodgen jedoch, abgeseben von den einen 2S menlenspezifisch doioimentiert werdeo. Eret diese Doku r 
SnS atfiagendln eine Enexgiequdle im menudon eriaub, «ne 

abgefngtenObjekL brauchsShigkeil und ZuvcrUssigkot der oben genannten 

Es ist aueb ein auf einer indukdven Kopplung beryben- Komponenten. . . 

des berthrengsloses Eoezgie- und DatenQbertragungsver- Es ist Aufgabe der Erfindunfr eioAferfahrca und one Vor- 

fahrco bekaant bei dem ein Schreib-Leekopf und die abzu- 30 ricbiung zur automadschen IdenOfikauon und Erfassung 

fragende Komponenie jeweils eine Hocbfrcqueozspule auf- diarakterisdscber Kenodaten von Komponenten von Endo- 

.weisea so dafldie abzufiagende Komponenie und die den skopiesystemeo aazugebea, wobomcht our «ne Ideotmka-. 

Scnrab-Lesekopf aufweiseode separate Einbeit bei einem don und die Erfassung charabenstiscfaer Kenadaten. son-. 

• Itodfikadonsvorgang wie ein lose gekoppelter Transfer- dern aueb eine automansehe und berimnmgsfme mslni- 
mator wirken. Bei der Abftage eraeugt die Hochfrequenz- 35 roenlenspezifisdie Dokun«atanoa von ^5nS™ausg<> 
S dTsenmib-Lesekopft ein H«hfiequenzfeld Die fuhrt werden solL die die GetaiKtaf&igkot besonden be- 
Snule in der Komponenie empfangt das Fetd und versoigt . eintraehdgen koanen. iasbesondere yoo btmlisatioi^, 
eten nutderSpuleTmundenen. als Daleoimgerfungieren- kleaFemersoU auch «n Neue.nschre.ben von Idennfikau- 
dea elektronischeo Speicher mit Enetgie, der dann duich oos- und eharakterisuscben ^^Kenndaten mogbefisea. 

cine Speieheraustese- und Konlroilogik ausgelcsen werden * Das Wahren und die Nfemchtung sollen « fcmerer- 

kann Die ausgelesenen Daten werden zur Hochfrequenz- mogdeben. dutch die Erfassung von charaktensuschen 

spuU der Komponenie geleitet Diese Spule bildet zusam- . Keondaten der jewdligen Komponenten eine automatische 

men mit dnemKondensator einen Schwingkreis. dessea Anpassung dnes aachfolgendea. an die jeweibge Kompo- 

Scbwingung durch die aus dem Speicher ausgelesenen Da- nente anscblieBbareo Gertts zu a™*** ^ »• ta .«" 

ten moduliert wird. Diese ModuUdon wird wiederum zur 45 deokameras eine Anpassung der Bddg^ eme Nferzeich- 

Hochfrequenzspule des Schreib-Lesekopfs Obertragen, doit nungskonektur. eine Anpassung an die Licbtregelcharakte- 

erkanntund an doen Empfangskreis wdieigeldtet. Diese ristik. eine Anpassung an die Apertur ewer verwendeteo 

Art der Modulation ist als "Absorpdonsmoduladon* be- lichtquelle etc.. • 

kannt und wird z. B. in der Radartecbnik eingesetzt Letzt- Anspnich 1 kenazeichaet emdieobige Aufgabe l&endes 

deb sieUt eine solche AbsoipdonsmoduUdon eine Pulsdau-- JO erfindungsgemSBes Verfahren wShrend Anspiucb 12 erne . 

ennodulaiiondat die obige Aufgabe losende erfindungsgemaBe Vbtnchlung 

Auf diesemPrinzipaufbauendUBtsich auch ein Ideadfi- spezifiziert. v 

kadonsverfahrenverwirklfchen.beidemderinderKompo- ^^f^^^fZ^tfnZ 

nente als DateuirSger enlhaltene Speicber nicht nur ausles- ncbtung sind in dea Ansprilcben 2 bis 11 bzw. 13 bis 2- an- 

bar.sondem auch beschrdbbar ist AuBer der reinen Uber- » gegeben. 

iragung von Idenifikadonsdaten ist es auch moglich. Be- GemiB einem e R U:n Aspekl der Erfindung^ 

fehlssignale zum DalentrSger, d. h. zur. Komponente zu ren zur auiomauscben Idenufikadoo und Erfassung charak- 

Obertragen. urn Funkdonen des Datenttagets zu steuera. ttrisdschei • Kenndatea von Komponenten von ^°P£ 

Das aus der schoh genannten EPO 534 198 A2 bekannle systemen, ba dem in der Komponente ein von einer separa- 

Idendfikadonssystem wird bei dnem Endoskop angewen- «> ten Enhdt beschrdb- und leAarerDalentragerzur Speiche- 

dci. bei dem endoskopseidg ein Spdcher fiirspezielle Kenn- rung von Pammelem zum.ndest dieser Komponente und ,n 

daten des Endoskops und ein ndt dem Endoskop Ober Kon- der separator, Embeil wenigslens one Schrab- und Lese- 

UktekoppelbaresSteuergerat vorgesehen sind, rait dem die steuervonichtung zum b ^. B !^^ D ™ d . ^ 

KenndawTabgefragl werden konnen. um Z.B. Abgleichpa- sen des Dalentragem vorgesehen sind. gekennzeichnet 

rameterfurmeamSteuergeradnzustdlendenBeiriebspa- 65 durch folgcnde Schntte: 

rameterzoeewinnen. Solche imDatentrtgerdes Endoskops . • 

Sbote Kenndaten konnen auBer Abgleilchpammeter a) BercitsuUen eines beruhnmgslosen En«g.e- und, 

S u randere Parameter, wie z. B. Beiriebsdauer, Wartungs- DatenQbertragungssystems in der Komponente und in 



DE 196 29 646 C2 



der scparatenEnheitzurObcnragung von Parameter 
angebenden Daten zwischen dera Datemriger der 
Koinponcnle und der separalen Einheil in beiden Rich- 
tungen; 

b) Posiu'oniereo der Komponente in der Nfihe der se- 5 
parateo Einheil; 

c) Aktivieren eines Iaentifikalions- bzw. Erfassungs- 
vorgangs, indem berdhrungslos cin Idenufikations-Ab- 
fragcsignal von der separalen Einheil zur Komponenle 
Qber das Datenflberuag ungssy stem Qbertragen wild; to 

d) Empfangen des Identifikalions-Abfragesignals 
durcb die Komponenle und Auslesen wenigstens eines 
Identifikarionsparameiers oder zu erfassender Kennda- 
ten aus dem Datentrager, 

e) flbenragung eines den Identifikationsparameter 15 
oder die zu erfassenden Kenndalen angebenden Ant- - 
woruignals an die separate Einheil; 

f) Empfangen und Registrieren der zu erfassenden 
Kenndalen oder des Idendfikadonsparamelers der 
Komponenle dutch das Aniwortsignal inder separalen. 20 
Einheil, und durcb einen wciteren Schrin, der einen 
Scarab vorgang turn Andern oder Neueinspeichern 
von Daten eines Parameters in den DaientrSger der 

: Komponenle akliviert, era entsprechendes Schreibsi- 
gnal Ubcr das DalenObertragungssystcm von der sepa- 25 
ralen Enheit zur Komponenle Qberlragt, im dortigen 
Daienspeicher einen oder mehrere Parameter entspre- 
cbend dem Schreibsigoal andert oder neu einschreibL 

Vkrtcilhaftcrweise kann dem erfialungsgemaBen Nferfab- 30 
ren ein weiterer Schritt hinzugefugl werden, der auf den 
Schrin, der den oder die Parameter neu einschreibt oder an- 
den, ein Quiuungssignal von der Komponenle Ober das Da- 
teoUbcrtragungssystem zur separalen Enheit sendet, und 
auf das Quiuungssignal bin die Aklivierung des Schreibvor- 35 
gangs beendeL Weiterbin ist cine Aklivierung des Identifi- 
kalions- und/oder Schreibvorgangs durcb einen Bedie- \ 
nungsschriu an der separalen Einheil mdglich. 

Das Verfahren ISBl sich auBerdem durch einen Oberwa- 
chungsschriU zur Oberwachung des Identifikations- und/ .40 
oder Schreib vorgangs seilens einer Be&enperson fortbilden. 
ZweckmSBigerweise nimmt die Bedienperson die Oberwa- 
chung an einem Monitor vot 

Die die Schreib- und Lesesteuervbrricutung enthaltende 
separate Einheil kann lediglich dazu eingericbtet sein, die 45 
Identifikalions- und/oder Sdireiboperationcn aucb bei ver- 
schiedenen Komponenlen zu aktivieren und auszufuhren 
und gegebenenfalls die Oberwachung der Operation auizu- 
filhreo. Dazu kann die separaieEinheit aucb mil einem Qber- 
geordneien CompuUir verbunden sein. 50 

Allernauv isl vorgesehen,daBdic separate Einheil cin Be- 
siandteil des jeweiligen medizinischen Geratesysiems isL 
Bei dem als besonderer EnsatzfaU anvisierten Endoskopsy- 
stem kann die separate Einheil z. B. ein Kamerakopf einer 
Videokamera sein. 35 

Ein weiterer vorteilhafter Scnriu des erfindungsgemaBen 
Verfahrcns besieht darin, aufgruod der von der Komponenle 
zur separalen Einheil Qbertragenen Parameterdaten Steuer- 
und/oder Regel vorgange in der separalen Einbeit zu aktivie- 
ren und/oder auszufflhren. • 60 

GernSB einem weileren AspektderErfindung ist eine \br- 
richiung zur auiomadschen Idendfizierung und Erfassung 
charakterisuscher Kenndaten von Komponenlen von Endo- 
skopiesystemen, mil 

^5 

- einer Enheil, die separat von den Komponenlen vor- 
gesehen ist und die eine 1^-Schreibsleuervorrichtung 
aufweist, und 



- einem beschreib- und lesbaren Dalenlrager in jeder 
Komponenle zur Speicherung von Komponenten-Para- 
meter angebenden Dalensignalen, wobci Inhalle des 
Datentragers durch die Lese-Schreibsteuervorrichtung 
auslesbar und cinschreibbar und in der separalen Ein- 
heil zumindest speicherbar sind, gekennzeichnei durch 

- ein in der Komponenle und der separalen Enheil 
vorgesehenes, bertihruhgsloses Energie- und Daten- 
Gbenraguogssystem zur Obertragung von Dalensigna- 
len zwischen der separaten Enheil und dem Daten trfi- 

• ger der Komponente in beiden Richtungen, 

- einen Scbieib-Lesckopf, der mil der Lesc-Schreib- 
sieuervorricblung Yerbunden ist, 

- eine Signakrzeugungs- und Modulations-Demodu- 
ladonseinheit in der separaten Einbeit, die mil der 
Lese-Schreibsteuervorrichtung und dem Schreib-Lese- 
kopf verbunden ist, urn Daiensignale zu moduiieren 
bzw. zudemodulieren und 

- eine mil dem Dalenlrager in der Komponenle vcr- 
bundeneSende-EmprangseiruichCung zum Sen den und 
Empfangen von Datensignaleh von bzw. in der Kom- 
ponenle, wobei alle Einrichtungen in der Komponenle 
durch den Obertragungsvorgang von der separaten En- 
heit gespeisl werden und keine eigene Energiequelle 
haben. 

Bevorzugt ist das Datenflbertragungssystem gestutzt auf 
eine induktive Hoch^uenzUberuagung. Writerhin werden 
die Ubemagenen Daiensignale durcb das DatenObertra- . 
gungssystem einer. Pulsdauermoduladon unterworfta Die 
so modulierten Daiensignale werden zwischen der Kompo- ' 
nente und der separaten Enheil und umgekehrt in einer Rab- 
menstruktur Qbemagen, die zu Beginn einen Kennung- 
scode, darauf folgend einen oder mehrere Daienposten und 
am Ende einen Prufcode zumindest zur Erkennung von Feh- 
lem in den Daienposten beinhalteL 

Die separate Einheil bat eine Bedieneinrichtung zur Akli- 
vierung einer Identifikations- und/oder Schreiboperadon, 
Die Bedienvomchtung kann mil der separalen Enheit ver- 
bunden oder alteroativ inlegraler Bestandleil derselben sein. 

Weiier kann ein Monitor mil der separalen Enheil ver- 
bunden sein. Die Bedienvomchtung und der Monitor kdn- 
nen aucb Teile eines Qbexgeordneten, mil der separaten En- 
heil Verbundenen Computersystems seta. 

Die Erfindung wird nachfolgend anband von in der Zeich- 
nung dargesiellten AusfUhrungsbeispieien writer eriluterL 
Eszeigt 

- Fig. 1 schemaosch und biockartig die Grundstruktur 
einer erfindungsgemaBen \brrichtung zur automati : . 
schen Idendfizierung von Komponenlen medizinischer 
GerSlesysteme; 

- Fig. 2 eine Anwendung der erfindungsgemaBen Vbr- 
hebtung bei einem Endoskopies ystem; 

- Fig. 3 scbemausch die Grundstruktur des verwende- 
ten Obertragungssystems mil indukdver Kopplung 
zwischen einem Lese-Schreibkopf in der separalen 
Enheit und einer Induktionsspuie in der Komponente; 

- Fig. 4 ein auf dem induktiven Koppiungsprinzip ge- 
m9B Fig. 3 beruhendes, an sich bekanntes Signal- und' 
DatenQbertragungssyslem; 

- Fig. 5 eine bei dem DaienQbertragungssystcm ge- 
mSB Fig. 4 verwendete Puhuiauermodulationsart; 

- Rg, 6 eine Rahmenstruktur fur die zwischen der 
' Komponente und der separalen Enheil und umgekehrt 

Qbertragenen Daiensignale; 

- Fig. 7 schemadsch einen Aufbereitungskreislauf ci- 
. nes mil einer erfindungsgemaBen "Vbrrichtung ausge- 
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stattctenEndoskops- mit oder ohne Eisen bzw. Ferritkero ausgefOhrt sein. Der 

- Fie 8 bis 12 jeweils Anwendungsbeispieleder erfin- Schreib-Lesekopf 22 enthSlt cine Sendespule 24, urn bei ei- 
dungsgemaBen \brrichtung und des erfindungsgennV ner Datenubertragung Energie zur KompcflenteM zu Ober- 
Ben Verfahwu bei verschieden konfigurierten Endo- tragen (Pfefl A). Dtesetbe Spule 24 wri to benutzu urn 
skousvstemen 5 die vonderKomponentezuiflckgesendeten Daienngnaleai 

™' ' empfangen (Pfeil B). In der Komponente 30 weisi die 

Die Nforichtung oacb FJg. 1 besteht prinzipieU aus wenig- Sende-EmpfangseinrichUing 34 ebenfalls eine Spule ml 
sums einer separal von wenigsums einer Systemkomponente oder ohne Ferritkero auf. Fur one sichere Energie- und Da- 
30 vorgesehenen Enheit 10, die eine Lese^Schreibsieuer- lenabenraguog fat eine gute Koppwog^ zwischen dera 
vomchiunK20aufweisLDieLese-Schreib$teuervorricbn^^ to Schreib-Lesekopf 22 in der separaum Eutheii 10 und der 
20 ist mit einem Schreib-Lesekopf 22 verbunden, der writer Spule 34 wichdg. da die magnetiscben Feldlinien nur eine 
unien beschrieben wird. Die schemadscb angedeutete Kom- geringe Reichweile baben. Dabei wirken die Spule 24 der 
pooenie30weisteinenein$chreib-undau$lesbarenDateo. . separaten EnbeU 10 und die des Datentrligen in der Kom- 
trifcer 33 zur Speicherung von Datensignalen mf, die Para- ponente 30 als lose gckoppeUer Ihnsfonniot AUgemeu 
meter wenigstens dieser Komponente angeben. U wiidein Abstand I van* 100 mm zwiscfaen der Spule des 

Ein berihningsloses Eneigle- und DatenObatragungssy- ' Schreib-Lesekop& undderdesDatentragersals ausreichend 
stem 31 wie es noch spSter beschrieben wird, umfafit den angesehen. _ • 

Schreib-Lesekopf 22 der separaten Einbeil 10. eine nicht ge- Die Spule des Lesekopfs erzeugt em magnensches Hocb- 
sondert bezeichnete Obertragungsstrecke und in der Kom- frequenzfeld. Die Spule des Datentrigers empfiingl das 
ponente 30 eine Sende-Empfangseinricbtung zum Sendee 30 Feld, versorgl den Dataitragermit Energie undsorgtfur die 
und Empfangen von Datensignalen von bzw. in der Kompo- darauffolgende Obertragung der im Datentrtger gespeicber- 
oente Ferner ist die Sende-Empfangseinrichtung 34 mit ten Daten. Der als Daientrager dienende Sduob-Lescspei- 
dem Daientrager 33 in der Komponente 30 verbunden. Die cber und eine zugehorige Steuerlogik konnen gemeinsam 
Inhalte des Dateniragers 33 sind durch die Lese-Schreib- als Schaltung auf einem Chip inlegriert sein (vgL fig- 4). 
stcuervonichtung 20 auslesbar urid eiuschieibbar und in der 25 Fig. 4 zeigt ein Blockdiagramra einer PrmzipsdiaUnng 
separaten Einheit 10 wenigstens speicberbar. Weiler unten ones wiederpiograrainierbaren berOhningslcsen Hochfre- 
' wid iedoch ausgefilhrt, daB Inhalte. die aus dem Dateoiri- quenzflbenragungsveifahrens. wie es bei der vorhegende 
eer33toKomponeote30ausgelesenwenlen.aucbzurAk- Erfindung bevorzugt zur Identifikanon von Komponenten 
uvierung von Regel- bzw. SteuervorgSngeo in der separaten mediziniscber Systeme vewrendet.wiid. Die in Fig. 4 .als 
Einheit 10 und/- oder einer mit ihr veibundenen gesteueden » Blockscbaltbild daigestellte Schallung der Spuk 34 und des 
Einheit 15 dienen konnen. Chips 35 in der Komponente 30 ist an sichbekannt und wird 

Das DalenObertragungssystem 32 ist so eingerichtet, daS deshalb nicht nSber beschrieben. VfcsentKcb fat^daB die. 
alle Enrichtuneen in der Komponente 30 durch ded Cber- Spule 34 zusammen mit Kondensaloreo CI, C2 einen. 
traguoBJvoraang von der separaten Einheit 10 gespeist wer- Schwingkreis budet, der bei der Dalenabertragung von der- 
.denunddaBsiekeineeigeneEne.giequeUehaben. • 35 SpuU 24 de, Schreib-Lesekopfs 22 nut Energ.e vcrsojl 
In Fig. 2 ist ein Anwendungsbeispiel des erfindungsge- • wird. Dann scbaltet die zusammen mit dem D^aiget 23 
mSBen Vfcrfahrens bzw. der erfindungsgeraaBen Vferrichuing in dem Chip integrierte Steuerlogik 36 einen Widerstand R 
air automansehen Idendfiziening von Komponenten eines ein und aus. ■ • . 

medizinischen GerStesystems daigestellt, wobei in diesem Der Energieverbrauch des Chips Indot sich nut den Da-. 
Beispiel ein Endoskopiesystem dargestellt isL 40 ten, und diese passive Modulation wird Ober den aus dcr 

Die gestcuerte Enrichtung ist hicr eine Videokamera 15a, Spule 34 und den Kondensaioren CI, C2 besjebenden 
die Oner eine Kabel 16a mit einem Monitor 14a verbunden .Schwingkreis zur Spule 24 in der separaten Enheit 20 zu- 
isL Die Videokamera 15a ist auBerdem durch ein Kabel 17 ruck Qbeitragen. Die modulierten Signale lassen sich un 
mil einem Kamerakopf 18 verbunden. In einem TeUdesKa- Schreib-Lesekopf 22 demodulieien. Dazu wwst die Lese- 
meratopfs 18 ist eine separate Enheit 10- unteigebracht, die 4J Schreibsteuervorrichmng 20 der sqnraten Enbat 10 one 
demnach in diesem Beispiel ein Systembestandtril ist und Signalerzeugungs- und Modulationseinheit 26 und one De- • 
die eine Lese-Schieibeinbeit 20a und einen in Fig- 2 nicht modulatiooseinbeit 25 auf. Die Schdtimgsanoidnung der 
gezeigten Schreib-Lesekopf. wie er anband der Fig. 1 be- Enheiten25.26i B derLese-Sch rc ftsteuerv^^^ 
LhriLi wu.de. enthalL bekanntund wird hiermchtnaherbeschneben. Die 

InFig.2sindzweimitdererfindungsgeniaBen>fonicb- '» verwendete Modulationsart ist auch als Absorptionsmodu- 

tunB idenlifizierbare Komponenten. nSmlich ein Objekliv laiion" bekannL "»;.,.■ ... 

30aundeineEndoskopopuk30b.dargestellLBeideKompo- Fig. 5 zeigt nut Hilfe dieser Modulationsart^moduherte 
nenteo 30a, 30b enthalten jeweils einen Daientraga33. der Datensignale PI entsprechend einer logischen I uml ein 
jedocb in Fig. 2 nicht gesondert daigesteUt ist Im Datentri- Datensignal P2 entsprechend einer logtscben 0 , die je- 
ger des Objektivs 30a und auch im Daientrager der Endo- 55 weils unterschiedliche Impulsperiodendauern aufweisen. 
skopopdk 30b konnen nicht nur die Seriennummern der je- DieTragerfrequenz, die z. B. 125 kHzbeiragU.entderer- 
weiuten Komponenie und die Dauer des Aufbereitungszy- wShnten Energieveraorgung des Daientragers. Die verwen- 
klusses gespeicheit sein, sondem auch Datensignale, die ■ deteo Scbwingkreise sind .auf die Tragerfrequenz abge- 
eine automadsche Adapderung des Kamerakopfs 18 und der . stimnu. Diese Schaltung erlaubi mcht.nurdie WJcktlbertra- 
damit verbundenen Videokamera 15a ermogUcben. wie « gungderimDatentrager33gespeicheitoDatensigmue,wie 
z. B die Adaptiening der BildgrtJBe und die Konektur der KenngrdBen usw., sondem auch ein Neueinschrnbeirvon 
Verzeichnung, die Adapderung der Uchtregelcharakterisdk, , Daten in den Dateolriiger 33. Dazu werden von den in Eg^ 4 
die Beerenzung der Leistung und die Aperturanpassung ei- dargesteUten Sigoalerzeugungs- und ModulaDons-Deroodu- 
nVrSCle lauonseinheiten 25. 26 auBer Daten. auch Kommandos zum 

Fig. 3 zeigt eine Induktionsspulenanoidnung des bei der « DateotrSger 33 der Komponente 30 Obertragen, um dessen 
Erfindung verwendeien berOhmngslosen Obeitragungssy- Funkdon zu steuem. , . 

stttns.wdaseparateaEnhdtlOl«findetsicbeiniusLesc- Tig. 6 zeigt einen Br die DatenObenragung in dem ib» . 
Scnreflispule gestalteter Schreib-Lesekopf 22. Dieser kann lang beschriebeneo Obertragungssystem geeignete Rah- 
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^ ' UJ- .;„»„ if«,mmi.scode ID am Anfane des Ein weiteres AowenduDgsbeispie.1 stellt die in Fig. 9 ge- 

Tdcr^^SBd^^eodungdcr^ Sir weggelassen i*. Ein BnLcop 130b 

du^tnSL vl^ tUDg £d des Verfahrens zur auloma- sten Dtfntfger 133b Utmit seinem proximalen Ende am 

DaSlwr aus*estaueten Endostops in einem Wiedenuif- weitea Datenirager 133c aufwewL Das Objekuv 130a ist 
Dalcnirager "> co» v> |0 j^efe ^ srinem proximaleo Ende an einem Kamera- 

m«k. J <5rhrpiS.T«ekoDfs 22 einer separaten Enhe t 10 der Erfindung aurwasl. Der Kamerakopf 118 ist Oner an 

^wS^S^SSS^W^ Leitungs^slem 117 mil einer V.de^kamen 115a getoppelt, 

ffS L» , SldiSes SierOisaiionsgerats sein. Die welche mil einer Funktion zur automauschen Adaption an 

DatenOj>ertrag^g u«ea ^ Endoskop ausgestatlet ist, um so exne Adaption an Bud- 

! mSeS/eTdSoskops 30b ausgelesenen Dateasi- Uchtregekharakieristik. (he Begrenzung del ^tung und 

• 7nL V^S, S^lisauonszyklus enthallen, cine Anpassung der AperUir einer bch^ueUe 115b zu er- 

■gnaleauch vo^abcnrur^on 7 nrfglicnea Diese IicmqueUe 115b ist in hertommlicher 

^mSSS&m^^^ WeL Ober ein licbtleilkabel 110a mi. den, ZUgeMrigeo 

H.?^ E^oo besSund dV Slerilisatioosvor- AnschluB des Endostops gekoppelL Die UchtqueUc 115b 

D Tl«SS ff Sun SSd das Endoskop noch empfSngi die zur Adaption notigen Daten Ober eineDaten- 

«^ f ^STonsgeT Srifcta . Zragung^utcke 116 (Pfeil D), die vorzogsweise al, b, 
71 T^HJZ^Ml Jetzt wkdtB die im Endoskop Z5 direkuonale Datenstrecke ausgestaltet ist. ttfegen der uber 
^^SttSS^umTSS • die Da^ubertragungsstrecte 116 von der Vidcokamera 

"Tw duS elnen DatenubL.gung erfolg. dem- ^J'^^SSSSStS^lZ 

n*bttaLe» und ein Beschrribcn des Datentragen im En- distale AnschluB des lochtUitkabels 110a kernen ichreib- 

EkT ScScb ^irf das Endoskop im Stadium IV er- Lesekopf. da die zu hm»ta flbcr Dalen - 
. oosicop. acnueoucu wuu r 30 arecke 116 zur lichiquelle 115b gclangen. 

"^nS^aUkannd*^ In Fig. 10 ist ein An wenduogsbeispiel der Erfindung bei 

ImRcparaurf^lI^nn cbertenDaten einem eletoochirurgiscben Hochfaquenzsystem 102 

ETtb^g ^G^SgTaTencn. zeigt. In^Suhe oder rinen Afetato* 140 ]* 

Sin^lSSSn^e m Endoskop gespeicbexte rich proximal eine HF-Sonde oder erne Tbermotogntlat,- 

Nacb einer Keparaur saan "« uu onssonde 141 einfilhren, mean ihrem proximalen Ende rait 

HSSE.^ rmtinUer S^verseben ist 4 

SS^S SfdSL Wcise wi/zuvor be- , stung "^r^T/oTurTS^ 

SSn cimTDatenObertragung zwischen der separaten einem Tbcrmokoagdauons^teuergerat 150 durch ein Ka- 

Tl^ wTWopiapttm to tm=» to^« l «.D. 1 «i»s«o«j«a«d»fli.2,«««19 

» >k d» IM«H|> 133EcmSB to Erttod^ | W dob. tota^ =«U «^~- 

j w S L «n*n mit einer LcsesDuic 122 fiemaB Pneumalikschlauch 161 an euiem zugehdngen AnschluB a- 

S Die Lichujuelle kann dutch die mil dem erfindungsge- mit einem erfrulungsgerr^en .^^'^^^i^ 

i DatenOb««£ungsverfahren von den Komponenten hen ist. Auf diese We« laBt sich durch die un Dattnlrager 

£Z2t£t£E*& aus den darin enmahenen Da- 163 des I^ftanschlusses derTrokarhOb. 

,/n,rf«ra 133 122 anseelesenen Daten betreffend die emit- Daten das Insufnauonssleuergerat 160 hinsichuich des zu 
KSSmc^S -d andere das « erzeugenden Druc^ DructopuUe ere. automatisdi 

SSbel und dasTerwendete Endoskop betreffende an die venvendete TtokarhQlse anpassen. _ 

Sne^aulomadsch angepaBt werdea Insbesondere bei fa Rg. 12 schlieBbchjsl ? » *. . "jj^ 

Lich^ueUen mit Laraper, die ein stark mittenbetontes Ab- geze.gfcn Anwendungsbeispielen W ^~JJJ 

smhtorofil aufweisen^ie z.B. Xenon-Kurzbogenlampen, Endoskopiesysten. f>fteWctainl» mua«j 
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durch eine jeweilige Dateoabertragungsslrecke 116, 116\ 
116" verbunden. Die TrokarhQlse ist wenigslens an ihrcm 
LuftanschluB, an dem derlnsufflationsschlauch angeschlos- 
sen wird, mit cinem Datenirager gemafi der Erfindung aus- 
gerustet. Das disiale Ende des Insufflarionsscblauchs wast 5 
eineo Schreib-Lesekopf gemSB der Erfindung auf. Die wei- 
leren in Kg. 12 gezeigten Komponenlen sind mil den ent- 
sprechenden in den Fig. 8 bis 11 gezeigten idenlisch odcr 
equivalent und mil dcnsclbco BezugszifFern bezeichnet 

Altemativ k6nnen einzelne oder mehrere Komponenlen/ w 
Funkiiooscinheiicn dcs in Fig. 12 gezeigten Systems aucb 
ohne Datentriger bzw. Schreib-Lesespule bleiben. Die rele- 
vanten Informaiiooen werden bei dieser Alternative Ober die 
DaienQbenragungssirecken 116, 116\ 116\ llf" Ubermit- 
lelL Selbstverstandlicfa konnen weitere DatenQbertragungs- 15 
strecken jeweils zwischen den gesteuerien GerSten US, 
115a, 150 und 160 und weiieren Geraten vorgesehen sein. 

Auch Systemkomponenten, die im allgemeineo nicbt in 
elektrischem Kontakt mil Steuergeraten odcr Shnlichem ste- 
hcn, wie rein mechanische Komponenlen, z, B. Endoskope 20 
oder Objekuve.oder aucb Sonden, konnen mil einem be- 
schreib- und lesbaren Speicher zu einer erfindungsgemaBcn 
Idenlifikadon der Komponente versehen sein. 

Sowoht die Energie- als auch die Dalentibertragung er- 
folgtbenlhrungslos und kontaktfrci. Dies ist deshalb besoo- 25 
ders vorteilhafi, da bei vielcn Endoskopsystemen eine dh- 
rckle Spanmingsversorgung unerwQnscbl oder gefahriicb 
ist 

Die vorangehcnd anhand der Fig. 8 bis 12 beschriebeoea 
Anwendungsbeispiele der Erfindung verdeutlichen, daB das 30 
erfindungsgemafie Verfahren und die \brrichtung zurldeoti- 
fikaiion von Kompooenlen raediziniscber GerStesysteme 
auch in Kombination mit herkommiichen DatenQbertra- 
gungsvcrfahien angewendet werden kdnnen. wie sie bei den 
Dalenslrecken 116 gemaB Fig. 9 und U6", 116", 116- gemaB 35 
Fig. 12 einsettbar sind. Das bei der Erfindung verwendete 
berflhrungslose Obertngungsverfahren laBt sicb aucb mit 
einem kontaktierenden Uberiragungsverfahren eiwa gemSfl 
der eingangs erwShnten EP-A-0 534 198 korabinieren. . 

AuBcidem ist die Erfindung nicht auf die automalische 40 
Identification von Komponenlen in Endoskopsystemen be- 
schrankt Vbtteilhaft isl die Erfindung auch bei anderen me- 
dizinischen Geratesystemen anwendbar, die eine Steritisa- 
tion und/oder Aufbereitung ihrer Systemkoinponenien be- 
nfltigen und bei denen eine Vielzahl verschieden spezifizier- 45 
ler Komponenlen eingesetzt werden konnen. 

Paientansprflcbc 

1. Verfahren zur automatischeo Idenlifikation und Er- 50 
fassung charakteristischer Kcnndaien von Komponen- 
ten von Endoskopiesysiemen, bei dem in der Kompo- 
nente ein von einer separaien Einheit bescbreib- und 
lesbarer Daientrager zur Speicherung von Parametern 
zumiodesi dieser Komponente und in der separaien 55 
Einheit wenigslens eine Schreib- und Lesesleuervor- 
richtung zum wiederholbareo Beschreiben und Lesen 
dcs Datentragers vorgesehen sind, gekennzeichnet 
durch folgende Schritte: 

a) Bereitslellen eihes berOhrungsloscn Energie- 60 
und DalenQbertragungssyslcms in der Kompo- 
nente und in der separaien Einheii zur Obertra- 
gung von Parameter angebenden Dateo zwischeo 
dem DatentrSger der Komponente und der separa- 
ien Eiiweil in beidenRichtungen; 65 

b) Posiiionieren der Komponente in der N§he der 
separaien Enheit; 

c) Aktivieren eines Identifications- bzw. Erfas- 
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sungsvorgangs, indem berflhrungslos ein Identifi- 
kauons-Abfragesignal von der separaten Einheit 
zur Komponente Ober das Datenflbertragungssy- 
stem Qbertragen wird; 

d) Erapfangen des Ia^ndfikadons-Abfragesignals 
durch die Komponente und Ausiesen wenigslens 
eines Identifikationsparameters oder zu erfassen- 
der Kenndaien aurdem Daienuiger; 

e) Obertragung eines den Identifikationsparame- 
ter oder die zu erfassenden Kenndaien angeben- 
den Antwortsignais an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Registrieren der zu erfassen- 
den Kenndaien oderdes Ideadfikadonsparameiers 
der Komponente durch das Antwortsignal in der 
separaten Einheit, und durch einea weiteren 
Schritt, der einen Schreibvorgang zum Andem 
oder Neueinspeichem von Daten eines Parameters 
in den DateotrSger der Komponente aktiviert, ein 
enlsprechendes Schreibsignal Ober das Datcn- 
tibertragungssystem von der separaten Einheit zur 
Komponente Obertragt, im dortigen Datenspei- 
cher einen oder mehrere Parameter enlsprechend 
dem Schreibsignal andert oder neu einschrcibL 

Z Verfahren nach Anspmch l/dadurch gekennzeich- 
net, dafl auf den Schritt, der den oder die Parameter neu 
einschreibt oder andert, ein Quittungssignal von der 
. Komponente Ober das DaienQbertragungssysum zur 
separaten Einheit gesenoet, und auf das Quittungssi- . 
gnal die Aktivierung des Schreibvorgangs beendet 
wird. 

3. Verfahren nach Anspmch 1 oder Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Identifikations- und/ 
oder der Schreibvorgang durch einen Bedienungs- 
schritt an der separaten Einheit aktiviert werden bzw. 
wird. 

4. Verfahren nach einem der vorangehenden AnspiO- 
cbe, dadurch gekennzeichnet, daB ein Obcrwachungs- 
schritt zuxOberwachung des Idendfikadons* und/oder 
des Schreibvorgangs seitens einer Bedienpersoo vorge- 
sehen ist. 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Oberwacbung an einem Monitor vomonv 
men wird. 

6. Verfahren nach einem der vorangehenden AnsprO- 
cbe, dadurch gekennzeichnet, daB die separate Einheit 
zur Aktivierung und AusfQhrung von Operationen bei 
verschiedenen Komponenlen und gegebenenralls zur 
Oberwachung der Operationen zur Anwcndung 

irnmmt 

7. Verfahren nacb Anspruch 6, dadurch gekennzeich- . 
net, daB die separate Einheii mit einer Gbcrgeordnelen 
Einheit, insbesondere einem Computer verbunden isL 

8. Verfahren nach einem der Ansprtche 1 bis 5i da- 
durch gekennzeichnet, daB als separate Einheit ein Be- 
slandteil des jeweiligen medizinischen Geiitesysiems 
zur Anwendung kommL 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein weiterer Schritt vorgesehen ist, der Sleuer- 
und Regelvorg3nge in der separaten Enheit aufgrund 
der von der Komponente zur separaien Einheit Qbertra- 
genen Parameterdaten aktiviert und ausfUhrL- 

10. Verfahren nach einem der AnsprQche 1 bis 9. da- 
durch gekennzeichnet, daB als beruhrungsloses Ener- 
gie- und Datenabertragungssyslem ein Hochfrequenz- 
datenQbertragungssysiem ohne separate Energiequelle 
verwendet wird. 

11. Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das HochfrequenzdatenUbertragungssy- 
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stem mit dner induktiven Kopplung zwischen Kompo- 
nenie und separater Einheit arbeiteL 
11 Vomchlungzurautomadschcnldentifizierungund 
Erfassung charakterisiischcr Kcondaico voo Kompo- 
'nenien von Endoskopiesystcmcn, mit 
einer Einheit (10), die separat von den Komponenten 
(30) vorgeseben ist und die eine Lese-Schreibsteuer- 
vorrichlung (20) aufweist, und einem beschreib- und 
lesbaren Datentrager (33) in jeder Komponente (30) 
zur Speicherung von Komponenten-Parameter ange- 
benden Daiensignalen, wobei Inhalie des Dateniragers 
durch die b^-Schieibsteuervorricbuing (20) ausles- 
bar und einschreibbar und in der separalen Enheit (10) 
zumindest speicherbar sind, gekerinzachnet durch 
cio in der Kornpooente (30) und der separalen Einbeit 15 
(10) vorgesehenes, beriihrungsloses Energie- und Da- 
teoQbertragungssyslem (32) zur Obertragung von Da- 
lensignalen zwischen der separalen Einheit und dem 
Daienirager der Komponente in beiden Richtungen, 
einen Schreib-Lesekopf (22), der mit der Lese-Schreib- 20 
sieuervorrichtung (20) verbunden 1st, 
cine Signalerzeugungs- und Modulaiions-Demodulati- 
onseinheit (25, 26) in der separaten Enheit (10), die 
mit der Lew-Schreibsteuervorricbuing (20) und dem 
Schreib-Lesekopf (22) verbunden ist, um Datensignale 2$ 
zu moduli eren bzw. zu demodulieren und 
eine mit dem Datenuilger 03) in der Kpraponeote ver- 
bundene Sende-Emfangscinrichtung (34) zum Senden 
und Empfangen von Daiensignalen yoo bzw. in- der 
Komponente, wobei alle Einrichtungen (32, 33, 34) in » 
der Komponente (30) durch deo tJbcitragungsvorgang 
von der separalen Einheit (10) gespeist werden und 
keine eigene Energiequeiie babeu. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das Datenflbertagungssystem (32) ein 35 
iodukrives HochfrequenzQbeilragiingssystem isL 

14. Vonicbtung nach. Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichDet, dafi das DatenObcrtragungssysiem 
(32) eine PuIsdauermoduUuion abertragener Datensi- 
gnale ausfOhrt 

15.. Vonichtung nacb Anspruch 12, dadurch gekeon- 
leichnet, dafi die zwischen der Komponente (30) und 
der separaten Enheit (10) Obertragenen Signalc eine 
Rahmenstniktur(F) babeo. 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Rahmensiruktur (F) aufweisc 
einen Kennungscode (ED), 

mindestens einen Datenposten (Dj, Dj^J^J, der dem 
Kennungscode (ID) folgt, und 
einen Prilfcode (CRQ am Ende des Rahmens zur Er- 
kennung von Fehlem der Datenposten. 

17. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Bedtenvorrichtung 
(12) zur Akuvierung einer Identifikations- und/oder 
Schreiboperauon mit der Lese-Scruemsieuervorrich- 55 
lung (20) der separaten Einheit (10) verbunden isL 

18. Vorrichtung oach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi ein Monitor (14) zur Oberwachung eines 
Identifikations- und/oder Schreibvorgangs mit der 
1^-Schreibstouervomchtung (20) der separaten Ein- » 
heil (10) verbunden isL 

19. Vorrichtung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Bedieovorrichtung.(12) und/ m 
oder der Monitor (14) Teile einer mit der separaten Ein- 
heii (10) verbuodenen flbergeordnelen Einheit (15), 
insbesondere eines Computers, sind. 

20. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die separate Einheit (10) 
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ein Bestandteil des jeweiligen medizinischen Geraiesy- 
stems isL 

21. Vbrrichtung nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die separate Einheit (10) durch von der 
Komponenle (30) ausgelesene Datensignale wahlweise 
aktivierbar, steuerbar und regelbar isL 

22. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 20 oder 21, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die separate Einheit (10) 
Bestandleil eines Kamerakopfs eines Endoskopsy- 
stems ist 
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